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O centrum

Centrum Programowania Robotéw Przemystowych (CPRP) na Wyspie Ostréw
w Gdansku zostato powotane przez Pomorska Specjalng Strefe Ekonomiczng przy
wspotpracy z Instytutem Maszyn Przeptywowych Polskiej Akademii Nauk.
Dziatanie to jest odpowiedzg na potrzeby rynku w rzeczywistosci Przemystu 4.0.
Centrum Programowania Robotéw Przemystowych to jeden z pierwszych takich
osrodkéw w Polsce, ktéry umozliwia podnoszenie kompetencji pracownikéw,
a takze pomaga uczniom szkét branzowych w obraniu Sciezki kariery zwigzanej
z automatyka oraz robotykg. Centrum dodatkowo posiada w swojej ofercie
zajecia z druku 3D, czyli kolejnej czesci przemystu przysztosci. Powotanie CPRP

jestrowniez elementem projektu rewitalizacji obszaréw postoczniowych.

Pracownie
komputerowe

Pracownie
robotyki
i automatyki

Symulatory
do nauki
zawodu

Co wyroéznia CPRP

Centrum Programowania Robotow Przemystowych to miejsce, w ktérym zajecia
prowadzone sg przez wykwalifikowang kadre ekspertédw z zakresu robotyki oraz
druku 3D. Mate grupy kursowe, szkolenie na rzeczywistych robotach
przemystowych oraz indywidualizacja kursdw to nieliczne z czynnikéw
wyrdzniajgcych to miejsce.
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Centrum Programowania Robotédw Przemystowych wyrdznia mozliwos¢ pracy
i obstugi urzadzen, ktére w rzeczywistosci sg wyposazeniem zaktadow
produkcyjnych. Do dyspozycji kursantéw oddane sa:

Robot Fanuc M-20iA

v/ Robot laserowy do obrébki tworzyw sztucznych i metaliw 3D;

+/ Stuzy do ciecia, znakowania i spawania;

+/ Cechuje go bardzo duza sita i predko$¢;

+/ Posiada udzwig do 12 kg;

VWyposaionyw 6 osi- 3 osie transportowe i 3 osie nadgarstka;

v/ Posiada przekfadnie falowe o duzej wytrzymatoscii sprawnosci;

+/ Typowy robot przemystowy;

v/ Wykorzystywany np. w przemysle samochodowym, przy produkcji AGD oraz

podczas obrébki materiatu.

Stanowiska
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Oprogramowanie FANUC ROBOGUIDE

+/ Pracownia komputerowa wyposazona w 8 stanowisk;

VSymuIator robota umozliwiajgcy symulacje ruchow ipolecen;

\/Bogata biblioteka oprogramowania do symulacji robota;

+ Efektem jest skrécenie czasu tworzenia nowych konfiguracji ruchu;

v/ Obstuga programu w trybie offline minimalizuje wptyw na produkcje;

v Mozliwoé¢ importowania modeli czesci jako dane CAD zkomputera;

v Mozliwe wybieranie i modyfikowanie czeéci i wymiaréw stosownie do

potrzeb.

Robot ABB IRB120

v/ Posiada wielomodutowy laser $wiattowodowy redEnergy G3;
v/ Najmniejszy, uniwersalny robot;

+/Wazy 25 kg, posiada udzwig do 3 kg oraz zasieg do 580 mm;
+/ Posiada 6 osi - 3 osie transportowe i 3 osie nadgarstka;

«/ Przeznaczony do szybkiej pracy w zadaniach typu pick&place;
+/ Cechuje go duza elastycznosé pracy i powtarzalnosé ruchéw.

Stanowiska
szkoleniowe




Oba zrobotyzowane stanowiska to roboty o osiach typu R, oznacza to ze:
Vroboty posiadajg osie skretne, co za tym idzie duzy zasieg roboczy;

ﬂ/sa to roboty antropomorficzne (podobne do ludzkiej reki).

Drukarka 3D Stratasys Fortus 400mc

v/ Maszyna produkujaca przyrostowo elementy w technologii FDM;

+/ Cechuje sie wysoka udarnoscia budowanych detali;

+/ Szybkie tempo budowania pojedynczych detalii mate straty materiatowe;
VWysoka doktadnos$¢ wymiarowa nawet dla bardzo duzych detali powyzej 500

mm rzedu +/-0,15 do +/- 0,3 mm w zaleznosci od geometrii i sposobu utozenia

w komorze roboczej;
v/ Brak skomplikowanego postprocesingu;
v/ Gtéwne zastosowanie w prototypowaniu, produkcji matoseryjnej, StanOWiSka

architekturze oraz sztuce i design.

szkoleniowe




Szkolenia zawodowe dla uczniow

Zajecia edukacyjne dla uczniow szkét technicznych w ramach zajeé lekcyjnych.
Realizowane wedtug indywidualnie opracowanego programu nauczania
w porozumieniu ze szkotg. W ramach zaje¢ uczniowie poznajg budowe i dziatanie
ramienia robota, jego sterownika oraz podstawy kinematyki ruchu. Majg
réwniez okazje zobaczy¢ mozliwosci zrobotyzowanych narzedzi do zastosowan
przemystowych: kurs pisania prostych programoéw pozwalajgcych na poruszanie
ramieniem po wybranej trajektorii, symulacje spawania na tasmie montazowej,
przyktad ruchu z duzg predkoscia i precyzja. Jest to tatwy sposdb na zdobycie
duzej wiedzy teoretycznej oraz praktycznej przygotowujgcej do kariery
zawodowej po zakonczeniu edukacji szkolnej. Po zakonczeniu szkolenia
z programowania robotéw przemystowych wystawiane jest zaswiadczenie
imienne, ktore potwierdza uczestnictwo w kursie.
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Program zajec,

Zajecia prowadzone
terminy oraz koszt

cyklicznie Zajecia prowadzone
(mozliwoé¢ kursu ustalany w matych grupach
intensywnego) indywidualnie do
potrzeb szkoty

Szkolenie zawodowe dla nauczycieli

Kurs adresowany do nauczycieli praktycznej nauki zawodu w ramach
obligatoryjnych szkolen branzowych. Odbywa sie zgodnie z specjalnie
przygotowanym programem nauczania w porozumieniu z pracodawcami
i szkotami. Celem kursu jest zapoznanie z technologiami stosowanymi
w nowoczesnym przedsiebiorstwie, zapoznanie sie z maszynami oraz
programami wykorzystywanymi w procesach produkcyjnych oraz
wykorzystanie zdobytej wiedzy w celu dopasowania ksztatcenia szkolnego do
potrzeb rynku pracy.
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Skrypt z materiatem

Zakres, liczba godzin

oraz termin do przygotowanie

dostosowane sg do zajec z podstaw
potrzeb konkretnej

grupy

programowania
i budowy robotéow
w szkole
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Rodzaje i ceny szkolen

Nagrania online,

webinaria i zajecia
praktyczne

zajecia teoretyczne
udostepnione w formie
nagrania wideo

« zajecia RoboGuide
w formie webinarium

zajecia praktyczne
stacjonarne z robotem
w CPRP

Uczen

780 zt/os

Nauczyciel
\ 830 zt/os /

Szkolenie online
z zajeciami
' praktycznymi

' zajecia teoretyczne
w formie webinarium

V zajecia RoboGuide
w formie webinarium

zajecia praktyczne
stacjonarne z robotem
w CPRP

Uczen

940 zt/os

Nauczyciel
\ 1000 zt/0s /

Szkolenia
stacjonarne

zajecia teoretyczne
stacjonarne w CPRP

V zajecia RoboGuide
stacjonarne w CPRP

zajecia praktyczne
J stacjonarne z robotem
w CPRP

Uczen

1150 zt/os

ety |

Powyzsza tabela zawiera przyktad ceny szkolenia dla 8 oséb w wymiarze 21 godzin zegarowych. Wysokos¢ ceny zalezy od wielu
czynnikéw zmiennych, m.in. liczby uczestnikéw szkolenia, miejsca szkolenia, wymiaru czasowego szkolenia, programu
szkolenia. W tabeli zostata przedstawiona propozycja, ktéra ma charakter informacyjny i nie stanowi oferty handlowe;j
w rozumieniu art. 66 §1 Kodeksu Cywilnego.
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Przyktadowe tematy zaje¢ w ramach szkolenia

Praca zrobotem
ABB

+/  Sposoby sterowania;

+/  Obstuga kontrolera;

+/ Reczna kalibracja robota oraz
instrukcja sterowania;

+/ Zajecia praktyczne typu

pick&place;
+/Wspétpraca robota ABB z
czujnikiem koloru.

Wprowadzenie
teoretyczne

+/ Zasady BHP i zasady pracy z
robotem;
+/ Podstawowe konfiguracje
kinematyczne robotow;
+  Kinematyka odwrotna
«/ Zabezpieczenia w pracy
z robotami.

raca z robote
Fanuc

«/ Sterowanie silnikami

krokowymi, DC i BLDC;
«/  Rodzaje przektadni;
« Prezentacja systemu
urzadzen;

«/ Zajecia praktyczne

z ilustrowaniem trajektorii

ruchu robota.

Wprowadzenie do
programu RoboGuide
« Podstawowe funkcje;
+/ Przykfad tworzenia projektu
i pierwszego programu;
\/Eksportowanie programu do
kontrolera;
' Pokaz mozliwosci
programu.

amodzielna praca
w programie RoboGuide
+/ Samodzielne Tworzenie
programu sterujacego;
+/ Zastosowanie programu do
spawania oraz wycinania;
«/ Sprawdzenie rezultatéw
projektow;
+/ Tworzenie swojego detalu
i generowanie g-code

Wykorzystanie robotéow
w kontekscie przemystu
+/ Podstawy programowania
i tworzenia algorytmow;
+/ Programowanie operacji
typu pick&place;
+/ Generowanie instrukcji do
trajektorii obrébki
ateriatowej dla robotow.

Nabyte umiejetnosci

Sterowanie robotami
W czasie rzeczywistym
z wykorzystaniem kontrolera

Programowanie zadan Zdalne programowanie robotéw
typu pick and place poprzez program RoboGuide

Znajomos¢ budowy robota Znajomos¢ typow robotéow

oraz sposobu w jaki funkcjonuja przemystowych oraz ich R R Ll

stosowanych w pracy z robotami

jego podzespoty zastosowania w przemysle

Wspotpraca robotéw Podstawy projektowania detali
z czujnikami oraz generowania g-code
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“
Powyizszy program szkolenia ma charakter informacyjny i nie jest wigzgcy w rozumieniu kodeksu cywilnego. Program szkolenia
jestindywidualnie dostosowywany do potrzeb i oczekiwan klienta i ma wptyw na wysokos¢ ceny szkolenia.

Istnieje mozliwos¢ zapoznania sie z ofertg CPRP poprzez zamdwienie
bezptatnej 30 minutowej lekcji pokazowej w formie nagrania wideo

Programy
szkolen




Kurs zawodowy dla uczniow SOiT ,,Conradinum”

Pierwsze regularne zajecia w CPRP dla szkét technicznych rozpoczety sie we
wrzesniu 2019 r. W roku szkolnym 2019/2020 ruszyt pilotaz klasy 1l Technik
Mechatronik z Zespotu Szkdét Okretowych i Technicznych Conradinum
w Gdansku. Réwniez z tg szkotg w styczniu 2019 roku PSSE podpisata umowe
o wspotpracy, ktéra ma na celu m.in. dopasowywanie ksztatcenia do potrzeb

rynku pracy.

,Wspotpraca ze Strefg daje mozliwos¢
ksztatcenia naszych uczniéw na
rzeczywistych robotach przemystowych,
ktérych szkota nie posiada ze wzgledow
finansowych. Jestesmy w trakcie

prowadzenia kursu z programowania
i obstugi robotow dla jednej klasy naszej
szkoty — do tej pory uczniowie jak
i uczestniczacy w kursie nauczyciele sg
bardzo zadowoleni.”

icedyrektor SOIT Conradinu

Arkadiusz Ciminski
wi

,Przede wszystkim, tego typu warsztaty
bardzo rozwijajg. Zobaczylismy jak
funkcjonuja roboty przemystowe i jak to
moze wyglada¢ w firmach. Przyznam
szczerze, ze temat zainteresowat mnie na
tyle, ze zaczetam myslec o studiach
zwigzanych z robotyka i automatyka. To
byto bardzo fajne przezycie i mam
nadzieje, ze takich warsztatéw bedzie
wiecej. To tatwy sposéb na zdobycie duzej
dawki wiedzy.”

Julia - Uczennica
SOIT Conradinum

,Wczesniej miatem marne pojecie o tym
jak realizuje sie zadania na robotach
przemystowych, jak powinno sie je

programowac. Po lekcjach zrozumiatem,

ze faktycznie jest to co$ co w przysztosci
chciatbym robi¢, zdecydowatem sie dzieki
temu na wybor kierunku studiow.”

Konrad - Uczen
SOIT Conradinum

»Pracujemy tu na industrialnych
drukarkach 3D charakteryzujacych sie
bardzo wysoka doktadnoscia - do 0,02

mm. To bardzo zawezony zakres.

Wykorzystywany tutaj druk jest pdzniej
wprowadzany do maszyn, ktére
potrzebujg dodatkowych czesci, np.
oswietlenia badz innych mechanizméw.”

Marek - Uczen
SOIT Conradinum

W przysztosci jest bardzo duza szansa, ze
spotkam sie z taka maszyna a normalnie
nie miatbym takiej mozliwosci. Tutaj mam
szanse zobaczenia jak takie maszyny
dziataja, funkcjonuja. MieliSmy rowniez

mozliwos¢ posterowania takim robotem
i zobaczenia jak funkcjonujg wszystkie
osie oraz sprawdzenia, czy to jest
rzeczywiscie trudne.”

Wiktor - Uczen
SOIT Conradinum

Opinie
o kursie




Instytut Maszyn Przeptywowych PAN

Partner Pomorskiej Specjalnej Strefy Ekonomicznej w
zakresie doposazenia CPRP w roboty przemystowe, na
ktorych odbywajg sie szkolenia z zakresu ich obstugi
i programowania. Partnerstwo obejmuje réwniez
ustugi konsultingowe oraz pomoc techniczna. Instytut

powotano do prowadzenia badan podstawowych
w dziedzinie podstaw dziatania, projektowania
i budowy maszyn stuzgcych do konwersji energii
w przeptywach.

Delivr Poland Sp. z o.0.

Partner Pomorskiej Specjalnej Strefy Ekonomicznej

Partnerzy
CPRP

w zakresie prowadzenia zajec¢ i kursow
z programowania robotéw w CPRP. Firma Delivr to

doswiadczony software house, tworzgcy kreatywne
rozwigzania z zakresu wirtualnej rzeczywistosci,

rozszerzonej rzeczywistosci, filmu 360 i animacji. deh\/(

PZU LAB S.A.

Partner Pomorskiej Specjalnej Strefy Ekonomicznej

w zakresie prowadzenia zajec¢ i kursow

z programowania robotéw w CPRP. Inzynierowie PZU A PZU LAB
LAB SA wspoétpracujg z PSSE oferujac ustugi
szkoleniowe oparte oinnowacyjne technologie.

Szkoty Okretowe i Techniczne
,Conradinum”

Partnerska szkota wspdtpracujgca z Pomorska
Specjalng Strefg Ekonomiczna. Klasa o profilu technik

mechatronik jako pierwsza ukonczyta
petnowymiarowy kurs z programowania robotow CONRADINUM
przemystowych w ramach programu nauczania i zaje¢
lekcyjnych.

Kontakt

W sprawie Kontakt
szkolen W sprawie
wspotpracy

Monika Kurska
m.kurska@strefa.gda.pl
603-655-165

Marta Goralska
m.goralska@strefa.gda.pl
667-200-080
Damian Orzet
d.orzel@strefa.gda.pl
603-337-070
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